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0Od 1915 roku firma YASKAWA produkuje

i dostarcza produkty do budowy maszyn

i automatyki przemystowej. Zaréwno nasze
standardowe produkty, jak i rozwigzania
indywidualne ciesza sie¢ duzym uznaniem
za niezrébwnang jakos¢ i niezawodnosé
dziatania.

YASKAWA to czotowy w Swiecie producent
napedoéw falownikéw, serwonapedoéw,
kontroleréw ruchu, srednionapieciowych
przemiennikdéw czestotliwosci i robotéw
przemystowych.

Zawsze byliSmy pionierami w dziedzinie
sterowania ruchem i technologii napedo-
wej, wdrazajgc innowacje podnoszace
produktywnos¢ i sprawno$é maszyn i
systemow.
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Obecnie YASKAWA wytwarza ponad

1,9 min falownikéw rocznie. Uwzgled-
niajac te liczbe mozna zatozy¢, ze firma
YASKAWA jest prawdopodobnie najwigk-
szym producentem falownikéw na $wiecie.

Roczna produkcja na poziomie ponad

1 min. sitownikdw i 25 tys. robotéw po-
zwala firmie YASKAWA oferowacd szerokg
palete produktéw do sterowania procesami
automatyki w roznych gateziach przemystu
jak gornictwo, przemyst stalowy, maszy-
nowy samochodowy, drzewny, tekstyiny,
budowa maszyn pakujgcych i produkcja
poétprzewodnikdw.

Technologia YASKAWA jest wykorzysty-
wana we wszystkich branzach budowy
maszyn i automatyki przemystowej i cieszy
sie wysoka reputacja dzigki niezréwnanej
wydajnosci i doskonatej jakosci.

Ponad 14 600 zatrudnionych na
catym swiecie

Ponad 1350 pracownikdw
w Swiatowej sieci serwisowe;

Ponad 1500 zatrudnionych
w Europie



Wstepne ustawienia oprogramowania wzmac-
niacza utatwiajg uruchomienie. Funkcja
Ltuning-less” pozwala na bezposrednie uzycie
Sigma-7 bez koniecznosci ztozonej parame-
tryzacji lub dobrej znajomosci przyrzaddw
sterujgcych, podczas gdy funkcja autotuningu
umozliwia szybkie dostrojenie.

Sprawnos¢ silnika Sigma-7 zmniejsza emisje
ciepta o okoto 20%. Mozliwos¢ sprzezenia
statoprgdowego osi pozwala na wspdtdziele-
nie energii oraz jej oszczednos¢ do 30%.

Nowa obudowa ksigzkowa utatwia pozbawiong
szczelin instalacje wzmacniaczy ,,0bok siebie”,
takze na niewielkich powierzchniach. Umozliwia
to utworzenie wysokowydajnej konstrukcji
wewnatrz szafy sterowniczej. Zapotrzebowanie
na miejsce zostaje ograniczone do minimum,
dzieki czemu zaréwno wzmacniacz, jak i
elektroniczne komponenty falownika moga
zostac zintegrowane w urzadzeniu.

Sigma-7 obniza koszty catkowite
przyspieszajgc konfiguracje urzadzenia,
zwigkszajgc przepustowosc oznaczajacg
wiekszg liczbe produkidw w krotszym czasie,
oraz minimalizujac ilos¢ przestojow dzigki
niezawodnosci naszych rozwigzan.



Szeroki zakres mocy
Kompaktowe silniki o mocy od 50 W do 15 kW

Nizsze koszty produkciji
Zakres petli predkosci 3,1 kHz

Krotszy czas regulacii, redukcja czasu
pozycjonowania, wyzsza przepustowos¢

Bez dodatkowego chtodzenia

Temperatura otoczenia -5-55 °C
(maks. 60 °C ze stratg mocy)

Silniki liniowe z rdzeniem ferromagnetycznym i
bezrdzeniowe 0 maks. sile 7560 N

Energooszczednosc i wyzsza produktywnosé

Wysoki maksymalny moment obrotowy, wysokie
przyspieszenie, bez nadwymiarowego wzmocnienia

Niska waga komponentéw mechanicznych

Wyzsza wydajnosé

Przecigzenie 350% przez 3-5 s

Wysoki maksymalny moment obrotowy, wysokie
przyspieszenie




Sprawne wdrozenie obowigzujacych ustawowych norm
bezpieczenstwa
Funkcja STO jest zintegrowana domysinie we
wszystkich serwowzmacniaczach serii Sigma-7

Bezpieczniejsze maszyny — seria Sigma-7 spetnia
wymagania normy SIL 3 i PL-e

Funkcje bezpieczenstwa SS1, SS2 i SLS sg
zintegrowane w module bezpieczenstwa
SGDV-OSAO1A

Bardzo niska emisja ciepta
Ulepszony obwadd elektromagnetyczny podnosi spraw-
nos¢ sitownika

Wyzsza sprawnos¢ silnika redukuje emisje ciepta o
okoto 20%

24-bitowy enkoder wartosci bezwzglednych zapewnia
maksymalng dokfadnosc¢

Rozdzielczos¢ 16 min impulséw na obrét gwarantuje
najwyzsza doktadnosc¢ pozycjonowania

Najwyzsza precyzja w potaczeniu z szybkim i
sprawnym dziataniem
Kompensacija tetnien zapewnia najwyzszy stopien
sprawnosci dziatania i dynamiki

Rowniez dla maszyn, w ktdrych nie mozna ustawi¢
wysokich wartosci petli predkosci

Wyzsza niezawodnos$¢ w procesie produkcyjnym

Ponad 9 min serwosystemdw na rynku

Wyzsza niezawodnos¢ maszyny, nizsze koszty serwisu
i utrzymania ruchu, krotsze przestoje




Sigma-7 - serwosystemy nastepnej generaciji

Dzieki ponad 9 milionom serwosystemoéw na rynku YASKAWA dysponuje duzym doswiadczeniem oraz
technicznym know-how w zakresie sterowania ruchem oraz kontroli. Efekt: Doskonata wydajnos¢ oraz
wyjatkowo niska ilos¢ awarii.

Nowa seria Sigma-7 opracowana przez firme YASKAWA to arcydzieto niezawodnosci i precyzji. Nowe
funkcje umozliwiaja rozruch w ciggu kilku minut. Zapewnia to szybka i dostosowang do rodzaju
zastosowania regulacje napedu oraz maksymalizacje wydajnosci wyjsciowe;j.

ZESPOLY SERWONAPEDOWE Sitowniki
P Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy > Zainstalowany 24-bitowy enkoder wysokiej rozdzielczosci
> Jeden wzmacniacz do sitownikéw liniowych P> Wysoka sprawnos¢, niska emisja ciepta

i obrotowych

P> Mniejsze wymiary o 20%

IL 3 dlaSTO, PL- AT
> SIL3diaSTO, PL-e, CAT'3 > Kotnierz kompatybilny z serig Sigma-5

Predkosc¢ reagowania na czestotliwosé: 3,1 kHz , o
> Pre 9 ¢ P> Dostepne trzy modele sitownikéw

° niskoinercyjny SMG7A do 7 kW
© Srednioinercyjny SGM7J do 750 W
* Srednioinercyjny SGM7J do 15 kW

I Zaawansowane funkcje bezpieczenstwa SS1, SS2,
SLS

> Opcje sprzezenia zwrotnego

> Kompensacja tetnien, ttumienie wibragcii itp.
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Kompletne rozwigzania systemowe

Dzigki potaczeniu know-how YASKAWA i VIPA mozemy zaoferowaé naszym klientom kompletne rozwigzania
systemowe, a takze komponenty indywidualne przeznaczone do wielu zastosowan z branzy automatyki.

Sterowniki maszynowe -
MP 3200 IEC & MP 3300 IEC

Wysokowydajny sterownik maszynowy na potrzeby automatyzacii.

Sterowniki maszynowe YASKAWA stuza do sterowania ztozonymi systemami wyposazo-
nymi w serwonapedy i napedy falownikow. Szybka komunikacja zapewnia wysokowydaj-
ne i bardzo dokfadne sterowanie ruchem, takze w przypadku ztozonych mechanizmdw.

> Do 62 osi
P Komunikacja: Modbus TCP/IP, MECHATROLINK-III, Ethernet (100 Mbps)
> Bloki funkcyjne PLCopen

> Biblioteka kodéw do ponownego wykorzystania

iMC7 + SPEED7 Studio + Sigma-7 -
wysokowydajny system sterowania ruchem

Doswiadczenia firmy YASKAWA poczynione z systemami sterowania ruchem

w potgczeniu z wiedza firmy VIPA o technologii PLC stanowi podstawe nowego
standardu w technologii automatyzaciji. SLIO CPU iMC7 to PLC ze zintegrowanymi
funkcjami sterowania ruchem.

]
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P Wysokowydajny sterownik PLC potgczony z technologig napeddw wysokie;
wydajnosci

P> Mozliwosc programowania dzieki SPEED7 Studio marki VIPA: konfiguracja
sprzetowa, komunikacja, programowanie PLC, sterowanie ruchem, wizualizacja
itd.

b Komunikacja w czasie rzeczywistym dzieki fgczu Ethernet EtherCAT
P> Podtgczenie do wejsé/wyjse, serwonapeddw Sigma-7 oraz napeddw falownikow

> Technologie sterowania i technologie napedowe z jednego Zrédta

Panele dotykowe VIPA

Profesjonalne panele dotykowe VIPA z wyswietlaczami o rozmiarze od 4,3" do 12,1,
systemem operacyjnym Windows Embedded CE 6.0 oraz Runtime Movicon 11

moga by¢ stosowane uniwersalnie. Panele VIPA z rodziny ecoPanel o wyswietlaczach
w 4 réznych rozmiarach od 4,3 do 15" powstaty z myslg o zapewnieniu maksymalnej
niezawodnosci i elastycznosci oraz wyjatkowej trwatosci i jakosci.




Oszczednosé dzieki wydajnosci

ZESPOLY SERWONAPEDOWE Sigma-7 o najlepszej w swojej klasie reakciji na czestotliwosé
3,1 kHz redukuja czas regulacji do ponizej 4 ms. W poréwnaniu z systemem standardowym o
czasie regulacji np. 50 ms zespoét Pick & Place oparty na komponentach Sigma-7 pozwala na
znaczng redukcje kosztéw.

Przyktad regulacji serwonapedu

A

//\ <—Btad pozycjonowania
/0 \
/ |

Predkos¢
— referencyjna

1
1
1
1
1
1
:
! Pozycjonowanie zakornczone
:
1
1
1
1
1
1

Czas regulaciji
od 0 do 4 ms!
(Sigma-7)

Krétszy czas regulacji oznacza wyzszy zysk

Przyktad wersji Pick and Place o czasie regulacji 50 ms

Diugosé

osi

Ruch

Regulacja

Ruch

Czas na

Regulacja o
czesé

Czesci na
minute

Czesci na
godzing

Cena za
czesé

Zysk na
godzing

X =200 mm 05s 0,05s 05s 0,05 [ [ [
X=200 mm 02s 0,05s 02s 0,05s 16s [ 2250 [ 0,1€  22500€
kacznie 055 01s 07s 01s \ \ \

Diugosé
osi

X =200 mm

Ruch

05s

Regulacja

0,004 s

Ruch

05s

Przykiad wersji Pick and Place o czasie regulacji 4 ms

Czas na

Regulacja an
egulacy czesé

0,004 s [

Czgscina
minute

Czesci na
godzing

Cena za
czesé

Zysk na
godzing

\
X =200 mm 02s 0,004 s 02s 0,004 s 1416s 2542 01€ 254,24 €
kacznie 05s 0,008 s 0,7s 0,008 s \ \

Zysk na godzing:

29,24 €

Zysk na
16 godzin:

467,84 €
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Zysk na
5 dni:

2339,20 €

Zysk na
rok:

116 690,00 €




Bezpieczenstwo ruchu

Ruchy maszyny stanowia gtéwne zrédto zagrozen dla operatoréw i personelu serwisowego.
Typowe sytuacje wymagajgce bezpiecznych stanéw roboczych maszyny wystepuja
podczas uruchamiania, nastawy, rozwigzywania probleméw oraz obstugi i prac serwisowych
wymagajgcych bezposredniego dostepu personelu do maszyny.

Bezpieczne wytaczenie mo-
> Funkcje serwonapgddw serii Sigma-7 pozwalajg na sprawne wdrozenie mentu obrotowego (STO)

obowigzujgcych ustawowych norm bezpieczenstwa.

P> Funkcja STO jest zintegrowana domyslinie we wszystkich
serwowzmacniaczach serii Sigma-7.

P> Opcjonalny modut bezpieczenstwa SGDV-OSAO1A umozliwia rozszerzenie
funkcji bezpieczenstwa SS1, SS2 i SLS (SIL2, PLd).

Wraz z wejsciem w zycie normy EN I1ISO 13489 1:2008 ,Bezpieczeristwo Bezpieczny stop 1 (SS1)
maszyny — Elementy systemow sterowania zwigzane z bezpieczenstwem” Monitorowanie
konstrukcja bezpiecznych maszyn jest teraz okreslana zgodnie z poziomem 5
zapewnienia bezpieczenstwa (PL a — e) bgdz poziomem nienaruszalnosci

bezpieczenstwa (SIL 1-4).

Funkcje zwigzane z bezpieczenstwem napeddw mocy o regulowanej predkosci
sq okreslone w normie IEC 61800-5-2.

Seria serwonapeddw Sigma-7 pozwala na realizacje bezpiecznych i wydajnych

kosztowo zastosowan z zakresu automatyki ruchu. Bezpieczny stop 2 (SS2)

Monitorowanie
— predkosci

Monitorowanie
pozycjonowania

[\ [e1711)" Poziom i kategoria

bezpieczenstwa zapewnienia bezpieczenstwa
Bezpieczeﬁstwo EN ISO 13849'1 PL'e (CAT3)

maszyny IEC 60204-1 Kategoria zatrzymania 0
IEC 61508 SIL 3
SEEIEEETEINE = ey SIL CL3

SI L3 funkcjonalne

IEC 61800-5-2 STO

Bezpiecznie ograniczona
predkos¢ (SLS)

Monitorowanie
predkosci
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Bez ttumienia wibraciji Z ttumieniem wibracji

Spowodowane
przez obrabiang
czesc

Spowodowane
przez obrabiang
czesdc

Nawet bez nastawy serwonapedu i przy zmianach obcigzenia mozliwa jest
bezoscylacyjna i bezwibracyjna praca napedu z 30-krotnym momentem bezwtadnosci.

Czas regulacji: od 100 do 150 ms.

Funkcje regulacii filtrow referencyjnych i sprzezenia zwrotnego wykorzystuja nowe
automatyczne kanaty wzmacniajgce w celu usprawnienia nastawy. Funkcja kompensacji
tarcia eliminuje automatycznie efekt tarcia podczas pracy maszyny.

Czas regulacji: 10 ms.

Strojenie precyzyjne moze maksymalnie zwiekszy¢ wydajnos¢ maszyny.

Czas regulacji: od 0 do 4 ms.

o

a1 it e e s e

ot T s i s [
e masy




Stosujac serie Sigma-7 utatwiasz sobie zycie

Seria Sigma-7 gwarantuje tatwa i szybka nastawe serwonapedow.
Oznacza to oszczednos¢ czasu i kosztow.

e s Spmn ¢
i —— ]

P P st b

Asystent konfiguraciji
oprogramowania

Prosta konfiguracja parametréow za pomoca
asystenta.

Funkcja kontroli okablowania

Funkcja kontroli okablowania SigmaWin+
sprawdza szybko podtaczone przewody.

Funkcja Sledzenia

Sledzenie w czasie rzeczywistym stanu nastawy
umozliwia ciggte monitorowanie.

Szereg pozytecznych funkcji
umozliwiajgcych uruchamianie
i efektywna obstuge!

Optymalny dobdr aplikacji z uwzglednieniem
momentu bezwtadnosci, rezystanciji
dynamicznego hamowania itp.

Serwisowanie

Szybsze rozwigzywanie problemdw z alarmowa
funkcjg diagnozowania — podaje mozliwe
przyczyny alarmu i natychmiast wskazuje
sugerowane dziatania korygujace.

Rozpakowanie

\/

Instalowanie i podtaczenie
przewodoéw

\/

Ustawianie podstawowych
parametréow

\/

Rozruch prébny

\/

Nastawa wzmocnienia
i filtrow
(strojenie)

\/

Praca

11



Otwartos¢ na nowe wyzwania

YASKAWA dostarcza akcesoria do wszechstronnych zastosowan i oferuje wsparcie
przy rozwigzywaniu wszelkich zadan inzynieryjnych. Dzieki temu YASKAWA znajduje
perfekcyjne rozwigzania do realizacji prostych zadan i kompleksowych projektéw

w zakresie automatyki.

Rozwigzania dla prostych
zadan

Szybka i tatwa konfiguracja to zaleta
niekonwencjonalnych rozwigzan firmy
YASKAWA. A w przypadku koniecznosci
aktualizacji rozwigzania caty system Sigma-7
mozna bez problemu wykorzysta¢ do kazdego
nowego zadania.

Obecnie dostepne sg nastepujace rozwigzania:
b Gantry

P Pick & Place
> Beam

Kompletne rozwigzania

YASKAWA oferuje kompleksowe, dostosowane do indywidualnych
potrzeb rozwigzania z dziedziny automatyki wyposazone w wydajny
sprzet wigcznie ze sterownikami, wizualizacjg, koncepcja napedu oraz
robotami przemystowymi.

Nasze produkty do sterowania ruchem powstaty

z mysla o wszystkich funkcjach sterowania procesami
zachodzgcymi w maszynach, wigcznie ze sterowaniem
ruchem, sterowaniem PLC, wejsciami/wyjsciami, logika
sekwencyjng oraz algorytmami procesow. Integracja
sterownika obniza koszty systemu, zwigksza wydajnoscé,
oszczedza ilos¢ miejsca dostepna w panelu oraz
ujednolica programowanie.

Monitorowanie proceséw oraz diagnostyka to funkcje
bedace nieodtgcznym elementem naszej platformy. Te
udoskonalenia zwiekszajg przepustowosc¢ oraz skracajg
czas przestojow urzagdzenia. Dzigki zastosowaniu
naszych systemdw na rynku udato sie osiggna¢ wzrost
produktywnosci o ponad 200 %. Sprawna praca

oraz procedury ponownego uruchamiania po zatrzymaniu awaryjnym
zmniejszaja stopien zuzycia mechanicznego oraz skracajg czas
przestojow.

12 SERIA SIGMA-7



Wejscie jedno- i trojffazowe

Zintegrowany protokét Fieldbus
Wejscie ciggu impulsow / wejscie
analogowe
MECHATROLINK-II
MECHATROLINK-III
EtherCAT

Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy

Bardzo niewielkie wymiary

Dostepne wersje od 50 W do 15 kW

13



Przeglad produktow 200 V

Silniki

14

Obrotowe

Bezposredni

Liniowe

SGMT7A a SGM7J
P> niskoinercyjny, ; > drednia inercja,
wysoka predkosc wysoka predkosé
> 50 W -7 KW » 50W-750 W
SGMCS SGMCV
P mata moc, P mata moc,
bezrdzeniowy z rdzeniem ferromagne-
P> parametry nominalne: tycznym
2 Nm - 35 Nm P parametry nominalne:
parametry szczytowe: 4 Nm - 25 Nm
6 Nm - 105 Nm parametry szczytowe:
12 Nm - 75 Nm
SGLG ’ SGLFW2
P model bezrdzeniowy P> model z rdzeniem ferroma-
» parametry nominalne: gnetycznym typu F
125N-750N P> parametry nominalne:
parametry szczytowe: 45N - 2520 N
40 N - 3000 N parametry szczytowe:
135N - 7560 N
SGLT
P model z rdzeniem ferroma-
gnetycznym typu T
P> parametry nominalne:
130 N - 2000 N
parametry szczytowe:
380N - 7500 N
SERIA SIGMA-7

SGM7G

> drednia inercja,
wysoki moment obrotowy

P> 300 W - 15 kW

SGMCS

9

> drednia moc,
z rdzeniem ferromagne-
tycznym

P> parametry nominalne:
45 Nm - 200 Nm
parametry szczytowe:
135 Nm - 600 Nm

SGLFW ’

P> model z rdzeniem ferroma-

gnetycznym typu F

P> parametry nominalne:
25N-1120 N
parametry szczytowe:
86 N - 2400 N




/ESPORY SERWONAPEDOWE

SGD7S-000AO0CA
Analogowy cigg %
sygna%émaéiecia / ! J
impulsow i

‘.

SGD7W-O0O0OA20A

tacze =
komunikacyjne -

E

MECHATROLINK-III, f
dwuosiowe ' l
S —

\Voduty opcjonalne

SGDV-OSAO0TA

Modut
bezpieczenstwa

SGDV-OFAOTA

Modut z petlg
catkowicie
zamknietg

SGD7S-000A10A  SGDrS-O000OA20A

kgcze komunikacyjne u* ' kgcze komunikacyjne ﬂ‘
MECHATROLINK-II B MECHATROLINK-III, — * g I

i |I jednoosiowe |
‘. ‘“

SGD7S-O000AACA  SGD7S-O0O0OAEOA

tacze Typ podtgczanych

komunikacyjne il opciji komend
EtherCAT ﬁ |

Modut INDEXER Modut DeviceNet

i U

SGD7V-OCAO3A D SGDV-OCAOA ﬂ
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Potaczenie sitownikow obrotowych
i ZESPOLOW SERWONAPEDOWYCH

Model z ZESPOLEM SERWONAPEDOWYM

8 o Znamionowa moc
Model z sitownikiem obrotowym

wyjsciowa [W] SGD7S-0000 SGD7W-0000
SGM7J-A5A 50 R70A
1R6A*", 2R8A*!
SGM7J-01A 100 R90A
SGM7J SGM7J-C2A 150 1REA 1RBA. 2RBA™
(8rednia inercja, wysoka 0 ,
predkosd) SGM7J-02A 200
3000 min SGM7J-04A 400 2R8A 2R8A, 5R5A*" 7TR6A*!
SGM7J-06A 600
5R5A 5R5A, 7TR6A
SGM7J-08A 750
SGM7A-A5A 50 R70A
1R6A*", 2R8A*!
SGM7A-01A 100 R90A
SGM7A-C2A 150
1R6A 1R6A*, 2R8A*!
SGM7A-02A 200
SGM7A-04A 400 2R8A 2R8A, 5R5A*!, TR6A*
SGM7A-06A 600 5R5A 5R5A, 7R6A
SGM7A SGM7A-08A 750 ’
(niska inercja, wysoka SGM7A-10A 1000
predkosc) 120 A
3000 min SGM7A-15A 1500
SGM7A-20A 2000 180 A
SGM7A-25A 2500
200A -
SGM7A-30A 3000
SGM7A-40A 4000
330A
SGM7A-50A 5000
SGM7A-70A 7000 550A
SGM7G-03A 300
3R8A 5R5A*!, 7TR6A*
SGM7G-05A 450
SGM7G-09A 850 7R6A
SGM7G-13A 1300 120 A
SGM7G SGM7G-20A 1800 180 A
(Srednia inercja, wysoki - 2
moment obrotowy) SEAE E0R 2900 330A
1500 min-! SGM7G-44A 4400
SGM7G-55A 5500 470A
SGM7G-75A 7500 550A
SGM7G-1AA 11000 590 A
SGM7G-1EA 15000 780 A

*1. Uzycie tej kombinacji moze ograniczy¢ wydajnos¢, np. wzmocnienie sterowania moze nie ulec poprawie w poréwnaniu z ZESPOLEM
SERWONAPEDOWYM Sigma-7.

*2. Znamionowa moc wyjsciowa wynosi 2,4 kW w przypadku potaczenia SGM7G-30A z SGD7S-200A.
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Oznaczenia modeli 200 V

Silniki obrotowe
SGM7A - 01 A 7 A 2 1

o |

Silniki seria Sigma-7: 1.4 2.

6. 7. cyfra
SGM7A .
3. cyfra — napigcie zasilania 6. cyfra — koncéwka watu
Yyiscowa o Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja
Kod Specyfikacja -
A 200 VAC 2 Prosta bez klina
A5  50W
o1 100 W 6 Prosta z klinem i zaworem
4. cyfra — koder szeregowy Z dwoma osadzeniami ptaskimi
Cc2 180w Kod Specyfikacja
02 200w 7 24-bitowy bezwzgledny
04 | 400 W F 24-bitowy przyrostowy 7. cyfra - opcje
06 | 600 W Kod Specyfikacja
08 | 750 KW 5. cyfra — wersja konstrukcji 1 Bez opaji
10 | 1,0kW Kod Specyfikacja c Z hamulcem przytrzymujacym
15 1,5kW A @avDO) . :
Z uszczelnieniem olejowym i
20 | 2,0kwW E hamulcem przytrzymujacym
30 | 3,0kw (24 VDC)
40 | 4,0kwW S | Zuszczelnieniem olejowym
50 | 5,0kw
70 | 7,0kwW
Silniki seria Sigma-7: 1.+ 2. 3. 4, 5. 6. 7. cyfra
SGM7J )
Wisclowa _— Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja
Kod Specyfikacja :
A 200 VAC 2 Prosta bez klina
A5 50W ’ ;
o1 100W 6 Prosta z klinem i zaworem
RGN G ) B | Z dwoma osadzeniami ptaskimi
C2 150w Kod Specyfikacja
02 200w 7 24-bitowy bezwzgledny
04 400 W F 24-bitowy przyrostowy 7. cyfra - opcje
06  600W Kod Specyfikacja
08 | 750 W 5. cyfra — wersja konstrukcji 1 Bez opciji
Kod Specyfikacja ¢ Zhamulcem przytrzymujacym
A (24 VDC)

Z uszczelnieniem olejowym i
E hamulcem przytrzymujgcym
(24 VDC)

S Z uszczelnieniem olejowym

sGM/G - 03 A 7 A 2 1

Silniki seria Sigma-7: 1.+2.

. 5. 6. 7. cyfra
SGM7G i
3. cyfra — napigcie zasilania 6. cyfra — koncéwka watu
Wlscowa o Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja
Kod Specyfikacja
A 200 VAC 0,45 kW
03 | 300W
2 Prosta bez klina 1,8 kKW
05 450W
4. cyfra - koder szeregowy 2,9 kW
09 |850W —
13 13KV Kod Specyfikacja 5 Wat prosty z klinemi =~ 0,85 kW
- 7 24-bitowy bezwzgledn zaworem 1,3 KW
20 | 1,8kw - w gecny
F 24-bitowy przyrostowy

80 |29KW 7. cyfra - opcje

44 | 4,4 KW o
5. cyfra — wersja konstrukgiji Kod Specyfikacja

55 5,5 kW

Kod Specyfikacja 1 Bez opciji

75 | T5KW A c Z hamulcem przytrzymujacym
1A 11 kW (24 VDC)
1E |16 kW Z uszczelnieniem olejowym i
* Znamionowa moc wyjéciowa wynosi 2,4 kW w przypadku potaczenia SGM7G-30A z SGD7S-200A. E hamulcem przytrzymujgcym
(24 VDC)

S Z uszczelnieniem olejowym




Oznaczenia modeli 200 V

/ESPOrY SERWONAPEDOWE

\Wzmacniacz jednoosiowy

SGD7S - R70 A

Seria Sigma-7 1....3.
Modele Sigma-7S

1. 3. cyfra - maks. uzyteczna moc

00

4. 5. +6.

A 001

7. 8....10.

cyfra

4. cyfra - napiecie

8. ... 10. cyfra - specyfikacje opc;ji sprzetu

silnika Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja Stosowane modele
Kod Specyfikacja A 200V AC - Bez opciji Wszystkie modele
Trojfazowy, 200 V Montaz na stojaku SGD7S-R70A do 330A
R70" | 0.05 KW 5. + 6. cyfra - zlagcze 001
' L Montaz w kanale SGD7S-470A do 780A
RIO™ 01 KW Kod Specyfikacja -
) Analogowy ciag sygnalow 002 | Pokryte pokostem Wszystkie modele
- ——
1R6*" 0,2 KW 00 napiecia /impulsow 008 Jeqnofazowe wejscia 1,5 kW
2R8*" 0,4 kKW v K ikaoyi zasilania 200 V
acze komunikacyjne
3R8 | 0,5KW 10 MECHATROLINK-I Pokryte pokostem, .
» 00A | jednofazowe wejscia Wszystkie modele
5R5* 1 0,75 kW 20 kacze komunikacyjne zasilania
7R6 1.0 kW MECHATROLINK-IIl . ) .. -
W sitownikach obrotowych i liniowych stosowane sg takie same
120 | 1,5 kW ag | EtherGAT ZESPOLY SERWONAPEDOWE.
180 2.0 kW kacze komunikacyjne
! . *' Modele te mozna stosowaé z wejsciem jedno- lub tréjfazowym.
200 | 3,0kw EO | Typ podtaczanych opcji komend
330 | 50kw
470 |6.0kW 7. cyfra — wersja konstrukcji
550 | 7,5 kW A ‘
590 | 11 kW
780 15 kW

Wzmacniacz dwuosiowy

SGD7W - 1R6 A

Seria Sigma-7 1.8
Modele Sigma-7W

1. 3. cyfra — maks. uzyteczna moc

20

4. 5.+6.

A 001

7. 8....10.

cyfra

4. cyfra - napigcie

silliie Kod Specyfikacja
Kod Specyfikacja A 200VAC
Tréjfazowy, 200 V
1R6™ | 2 x 0,2 KW 5. + 6. cyfra - zlgcze o
2R8* 2 x 0.4 KW Kod Specyfikacja
" tacze komunikacyjne
1
SRST |2 x 0,75 KW 20 MECHATROLINK-II
7R6 2 x1,0kW
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7. cyfra — wersja konstrukgciji

A

8. ... 10. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

Kod Specyfikacja St;i%";fene

- Bez opcii
001 | Montaz na stojaku Wszystkie modele
002 | Pokryte pokostem

W sitownikach obrotowych i liniowych stosowane sa takie same
ZESPOLY SERWONAPEDOWE.

*1 Modele te mozna stosowac z wejsciem jedno- lub tréjfazowym.




Oszczedzajgca miejsce obudowa umozliwia montaz
,ObOK siebie”

Zintegrowany protokét Fieldbus
EtherCAT
MECHATROLINK-III*

Wzmacniacz jedno- i dwuosiowy

Wtyczki typu europejskiego

Potfaczenie kaskadowe (daisy chain)

Wtyczki szybkozigczne wg standardow
europejskich (M12, M17, M23 i M40)

Dostepne wersje od 200 W do 3 kW
(- 5 kW)

* Dostepne w drugiej potowie 2016 r.

Wtyczki zasilania, EtherCAT,
l/O, kodera, USB, itd.

Jednostki opcjonalne
zaawansowanych funkciji

bezpieczeristwa, kodera

tacznik panelu
operatorskiego

Ztgcza zasilania silnika, hamulca, rezystora
hamujgcego

Ptyta metalowa ekranujgca kabel silnika

19



Przeglad produktow 400 V
Silniki

()
=
o
[}
(e}
S
o)
@)

SGM7J

P> drednia inercja,
wysoka predkos¢
P 200 W - 1,5 kW

> model z rdzeniem ferroma-
gnetycznym typu F

Liniowe

P> parametry nominalne:
45N - 2520 N
parametry szczytowe:
135N - 7560 N

SGM7A

P> niskoinercyjny,
wysoka predkosé
P 200 W - 3,0 kW (- 5 kW¥)

/ESPOEY SERWONAPEDOWE

©  sGD7S-O00DAO
(@)

D kacze &
o komunikacyjne -

8 EtherCAT i

g .,
=

~  SGD7W-OOODAOA*
Q kacze &
8 komunikacyjne i

> EtherCAT

= ;

\Voduty opcjonalne

SGDV-
OSAO0TAOOOFTO00

Modut bezpieczenstwa

20 SERIA SIGMA-7

SGD7S-000D30

tacze &
komunikacyjne !
MECHATROLINK-III

SGD7W-O0O0OD30A*

tacze &
komunikacyjne 1

MECHATROLINK-II

SGDV-OFAOTA

Modut z petlg catkowicie
zamknieta

SGM7G

b drednia inercja, ai

niska predkosc¢, wysoki
moment obrotowy
P 450 W - 2,9 KW (- 4,4 KW¥)

* Dostepne w drugiej potowie 2016 .



Potaczenie sitownikéw obrotowych i ZESPOLOW SERWONAPEDOWYCH

Model z ZESPOLEM SERWONAPEDOWYM

i iki Znamionowa m
Model z sitownikiem obrotowym amionowa moc

Lt $GD7S-0000
M7J-02D 2
SGM7J SGM7J-0 0o 1R9D
(érednia inercja, wysoka SGM7J-04D 400
géggméé_)‘ SGM7.J-08D 750 3R5D
min SGM7J-15D 1500 5R4D
SGM7A-02D 200
1R9D
SGM7A-04D 400
SGM7A-08D 750 3R5D
SGM7A SGM7A-10D 1000
(niska inercja, wysoka _
predkosd) SGM7A-15D 1500 5R4D
3000 min” SGM7A-20D 2000 5R5A
SGM7A-25D 2500
120D
SGM7A-30D 3000
SGM7A-50D* 5000 170D*
SGM7G-05D 450 1R9D
SGM7G SGM7G-09D 850 3R5D
($rednia inercja, wysoki SGM7G-13D 1300 5R4D
moment obrotowy) SGM7G-20D 1800 8R4D
1500 min-!
SGM7G-30D 2900 120D
SGM7G-44D* 4400 170D

Potaczenie sitownikéw liniowych i ZESPOLOW SERWONAPEDOWYCH

Model z ZESPOLEM SERWONAPEDOWYM

Model z sitownikiem obrotowym Wil Sl

wyjsciowa [N] SGD7s-0000

SGLFW2-30D070A 45,0 1R9D

SGLFW2-30D120A 90,0 1R9D

SGLFW2-30D230A 180,0 1R9D

SGLFW2-45D200A 280,0 3R5D

SGLFW2 8R4D

Typ F, z rdzeniem SGLFW2-45D380A 560,0

ferromagnetycznym 5R4D
SGLFW2-90D200A 560,0 5R4D

SGLFW2-90D380A 1120,0 120D

SGLFW2-90D560A 1680,0 170D"

SGLFW2-1DD380A 1680,0 170D*

* Dostgpne w drugiej potowie 2016 r.
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Oznaczenia modeli 400V

Silniki obrotowe

SGM7A

Sitowniki seria

Sigma-7:
SGM7A

SGM7J

Sitowniki seria
Sigma-7:
SGM7J

SGM7G

Sitowniki seria
Sigma-7:
SGM7G

22

02 D

1.+ 2. 3. 4. 5. 6. 7. cyfra
3. cyfra - napigcie zasilania 6. cyfra — koncéwka watu
wyj$ciowa L L
Kod ST Kod Specyfikacja Kod ‘Specyflkacja
02 200W D 400V AC 2 Prosta bez klina
6 Prosta z klinem i zaworem
04 400w 4. cyfra - koder szeregowy
08 | 750W Kod Specyfikacja 7. cyfra - opcje
10 [1.0kw 7 24-bitowy bezwzgledny Kod Specyfikacja
15 [ 1,5KkW F | 24-bitowy przyrostowy 1 | Bez opgii
20 [ 2,0kW - o C  Zhamulcem przytrzymujgcym (24 VDC)
. cyfra - wersja kon C|
25 |25kwW yira - wersja konstrukcji F* | Z uszczelnieniem przeciwpytowym
30 | 3,0kw F ‘ H Z uszczelnieniem przeciwpytowym i
50 | 50kw hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)
* Opcja ta jest wspierana wyfacznie dla
sitownikéw 1,0 kW do 3,0 kW.
1.+ 2. 3. 4 5. 6. 7. cyfra
3. cyfra - napigcie zasilania 6. cyfra — koncéwka watu
wyj$ciowa . .
Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja Kod .Specyflkacja
02 200W D 400 V AC 2 Prosta bez klina
6 Prosta z klinem i zaworem
04 | 400W 4. cyfra - koder szeregowy
08 | 750 W Kod Specyfikacja
15 1,5kW 7 | 24-bitowy bezwzgledny 7. cyfra - opcje
F | 24-bitowy przyrostowy Kod Specyfikacja
- = 1 Bez opciji
= cyfr — wersja konstrukcji C | Zhamulcem przytrzymujacym (24 VDC)
F
1.+ 2. 3. 4 5. 6. 7. cyfra
3. cyfra — napigcie zasilania 6. cyfra - koncéwka watu
wyj$ciowa . o
Kod Specyfikacya Kod Specyfikacja Kod .Specyflkaqa
05 | 450 W D 400 V AC 2 Prosta bez klina
6 Prosta z klinem i zaworem
09 850w 4. cyfra - koder szeregowy "
S2 | Prosta bez klina
13 [ 1,3kW Kod Specyfikacja . . .
K*2 | Prosta z klinem i zaworem
20 1,8kwW 7 | 24-bitowy bezwzgledny
30 [29kw F | 24-bitowy przyrostowy
44 44 KkW . . 7. cyfra - opcje
5. cyfra — wersja konstrukcji Kod Specyfikacja
Fo ;
1 Bez opciji
*2 Kody koncoéwki watu réznig sie w przypadku sitownikéw 850 W i 1,3 KW. ¢ |z hamulceTn pl)rzytrzyleJjaoym (24 VDC)
Srednica watu sitownikéw 850 W wynosi 19 mm. F ; uszcze:n!en!em przec!wpy’;owym :
Srednica watu sitownikéw 1,3 KW wynosi 22 mm. H uszozenieniem przeciwpylowym |

SERIA SIGMA-7

hamulcem przytrzymujacym (24 VDC)

*1 Dostepne w drugiej potowie 2016



/ESPOEY SERWONAPEDOWE

\Wzmacniacz jednoosiowy

SGD7S - 1R9

Seria Sigma-7 1....8.
Modele Sigma-7S

1. 3. cyfra - maks. uzyteczna moc

D

A0

5.+6.

B 000 Fo64

13.

7. 8....10.

LR P

4. cyfra - napiecie

cyfra

8. ... 10. cyfra - specyfikacje opc;ji sprzetu

silnika o
o Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja Stosc:jwlane
Kod Specyfikacja D 400V AC otie
Trojfazowy, 400 V 000 | Bez opcj oyetkie
1R9 |05 kW 5. + 6. cyfra - zigcze oop | ZPrzekaznik hamuicem | Wszystkie
3R5 | 1,0kw Kod Specyfikacja przytrzymujgcym modele
5R4 | 1,6 kW EtherCAT
AQ tacze komunikacyjne
8R4 | 2,0 kW 11. ... 13. cyfra - specyfikacja FT/EX
120 | 3,0 kW 30 | MECHATROLINK-IIl *, RJ45 Kod Specyfikacja
F64 | Zone table

7. cyfra — wersja konstrukcji

B_|

Wzmacniacz dwuosiowy *

SGD7W - 2R6

Seria Sigma-7 1.8
Modele Sigma-7W

1. 3. cyfra — maks. uzyteczna moc

D A0

4.

5.+6.

B 000

7. 8....10.

4. cyfra - napigcie

cyfra

8. ... 10. cyfra - specyfikacje opcji sprzetu

silnika -
— Kod Specyfikacja Kod Specyfikacja Stosc’deIane
Kod Specyfikacja D 400V AC Qo) e.e
Tréjfazowy, 400 V 000 | Bez opgj ggéﬁg"e

2R6 2 x 0,75 kKW 5. + 6. cyfra - ztgcze o | Z Przekaznik hamulcem | Wszystkie
5R4 |2 x1,5kW Kod Specyfikacja przytrzymujgcym modele

A0 EtherCAT

kacze komunikacyjne
30  MECHATROLINK-III, RJ45

* Dostgpne w drugiej potowie 2016 r.

7. cyfra - wersja konstrukgciji

B |




YASKAWA

YASKAWA Europe GmbH
Drives & Motion Division
Hauptstr. 185

65760 Eschborn

Niemcy

Tel: +49 6196-569 500
info@yaskawa.eu.com
www.yaskawa.eu.com

Seria Sigma-7 posiada certyfikat CE,
cULus oraz spetmia wymagania normy RoHS.

International Standards

"@“ c“us c G

Safety Standards
Safety Stop

RoHS Directive

FoHS Directive Stands ke the EU drective on the Resticion of the
Use ol Coertain Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipmént

Specyfikacje moga ulec zmianie bez uprzedzenia w ramach przysztych . .
ulepszeri i modyfikacji produktu. Nr druku: YEU_MuC_Sigma7-Series_PL_v1_1604
© YASKAWA Europe GmbH. Wszystkie prawa zastrzezone. Wydrukowano w Niemczech, kwiecier 2016



